Silniki orbitalne MAMM

PRODUKT - PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAMM

Silniki te zapewniajag wysoki moment obrotowy
przy bardzo matych rozmiarach. Silniki maja
statag chtonnos$¢, konstrukcje typu gerotor znang
z ekonomicznosci i kompaktowosci.

Dodatkowo posiadaja wbudowane zawory zwrotne,
zapewniajgce ograniczenie cisnienia w obrebie
uszczelnien watu.

Specyfikacja

Chionnosé cm3/obr 12,9 19,9 31,6 39,8 50,3
Max predkosé Stata 1950 1550 1000 630 500 400
(rpm) Przerywana (3) 2450 1940 1250 800 630 500
Max moment Stala 11 1,6 2,5 4,1 4,2 4,6
obrotowy Przerywana (3) 1,5 23 3,5 5,7 5,8 59
(daNm) ¢ ilowa (4) 2,1 33 5,1 6,4 6,6 8
Stata 1,8 2,4 2,4 2,4 1,8 1,8
Max moc (Kw)
Przerywana (3) 2,6 32 32 32 3 2,1
Stata 100 100 100 100 80 70
Max spadek o o rywana (3) 140 140 140 140 110 90
ci$nienia (bar)
Chwilowa (4) 200 200 200 200 140 125
oleju (I/min) Przerywana (3) 20 25 25 25 25 25
Stata 140 140 140 140 140 140
Max cisnienie
wlotowe (bar) Przerywana (3) 175 175 175 175 175 175
Chwilowa (4) 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) 1,9 2 2,1 2,2 23 2,4

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute
(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute
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Silniki orbitalne MAMM

Opis i dane techniczne
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Uktad przytaczy
Kotnierz okragty (montaz na 3 srubach)

Przytacza tylne
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P (A,B) 2xG3/8 2 X M18X1,5 2 X9/16-18 UNF
T G1/8 M10x 1 3/8-24 UNF
3xM6 (10) 3 XM6-10 3x1/4-28 UNC
Przytacze boczne | Przytacze tylne Przytacze boczne | Przylacze tylne L1
L max, mm [in] L max, mm [in] L max, mml[i L max, mm[in] mm [in]
MAMM 8 105 [4,134] 104 [4,094] MAMMF 8 109 [4,291] 107 [4,213] 3,5[0,138]
MAMM 12,5 107 [4,213] 106 [4,173] MAMMF 12,5 111 [4,370] 109 [4,291] 5,5[0,217]
MAMM 20 110[4,331] 109 [4,291] MAMMF 20 114 [4,488] 112 [4,409] 8,5[0,335]
MAMM 32 115 [4,528] 114 [4,488] MAMMF 32 119 [4,685] 117 [4,724] 13,5[0,531]
MAMM 40 118 [4,646] 117 [4,606] MAMMF 40 122 [4,803] 120 [4,724] 17,0 [0,669]
MAMM 50 123 [4,842] 122 [4,803] MAMMF 50 127 [5,000] 125 [4,921] 21,5[0,827]
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Silniki orbitalne MAMM

Dostepne watki w silnikach MAMM

2 16 prosty, wpust 5x5x 16 5/8"[15,8] prosty, otwér ustalajacy w/4,82
Max. moment obrotowy 345 in-lb [3,9 daNm] Max. moment obrotowy 345 in-lb [3,9 daNm]
28.4/28.0
28.4/28.0 [ [1.118/1.102]
5/4.87 1.118/1.102 10.2/98
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CO 5/8"[15,8] prosty, wpust 3/16"x3/16"x3/4" 2 16,5 wieloklin B17 x 14
Max. moment obrotowy 345 in-lb [3,9 daNm] Max. moment obrotowy 390 in-lb [4,4 daNm]
28.4/28.0
T 1.18M1.02)
284/280
4.80/4.77 1.118/1102
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Min 14[.551] deep S Y | = . 16/14 |
D max 36.7% [1.431 D, [630/551]
max 334 [1/315] max 367 * [1.43]
max 33.4%[1.315]

X Powierzchnia mocowania silnika
* Do okragtego kotnierza
** Do kotnierza F

Dopuszczalne obcigzenie watka silnika MAMM

Dopuszczalne obcigzenie promieniowe watka (P rad) jest zalezne od odlegtosci [L] pomiedzy punktem
przytozenia sity promieniowej, a powierzchnig montazowa.

Schematy przedstawiajg dozwolone promieniowe obcigzenie, gdy L=20mm [0,79].
W przypadku, gdy obcigzenie watka przewyzsza dopuszczalne, nalezy zastosowac sprzegto elastyczne.
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Sposéb zamawiania

MAMM
Poz. 1 Kolnierz mocujacy
Pominiete - kotnierz okragty (3 sruby)
F Kotnierz owalny, dwa otwory
Poz. 2 Typ kotnierza
Pominiete - przytacze tylne
S Przytacze boczne
Poz. 3 Chtonnos¢
8 8,2 cm3/obr; 0,5 cal3/obr (nie dostepny)
12,5 12,9 cm3/obr; 0,79 cal3/obr (nie dostepny)
20 20,0 cm3/obr; 1.21 cal3/obr
32 31,8 cm3/obr; 1,93 cal3/obr
40 40,0 cm3/obr; 2,43 cal3/obr
50 50,0 cm3/obr; 3,07 cal3/obr
Poz. 4 Watki
C @ 16 prosty, wpust 5x5x 16
co 5/8"[15,8] prosty, wpust 3/16"x 3/16"x 3/4"
S 2 16,5 wieloklin B17 x 14
H 5/8"[15,8] prosty, otwor ustalajacy, w/4,82 [.19]
Poz.5 Uktad przytaczy
Pominiete - 2 x G3/8, G1/8, gwint BSP
M 2 x M18x1,5; M10x1 gwint metryczny
u 2 x 9/16-18 UNF, O-ring 3/8-24 UNF
Poz. 6 Malowanie
Pominiete - Szary
B Czarny
00 Bez malowania
Poz.7 Kierunek obrotéw
Pominiete - Standardowa rotacja
R Odwrotny kierunek obrotéw
Poz. 8 Seria

Pominiete - Okreslone przez producenta
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