Rozdzielacz proporcjonalny z czujnikiem potozenia WK
eglc}lvﬁg suwaka i zintegrowangq elektronika typ USEEB6 428 867
WN6 do35MPa | do 80dm¥min 10.2016
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE
Rozdzielacz  proporcjonalny  typ  USEEB6... jest

przeznaczony do sterowania kierunkiem i szybkoscig
ruchu  odbiornika.  Wielko$¢  strumienia  oleju
hydraulicznego kierowanego do odbiornika regulowana
jest poprzez zmiane natezenia pradu zasilajacego cewke
elektromagnesu.
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Podstawowymi podzespotami rozdzielacza Zawarta jest ona w sygnale wysytanym przez regulator
proporcjonalnego typ USEEB6... sa: korpus (1), elektroniczny pod postacia pradu o odpowiednim
elektromagnesy proporcjonalne (2) i (4). czujnik natezeniu, zamienianym przez elektromagnes (2) lub (4)

suwak (5), sprezyny (6) i (7) i
zintegrowany z rozdzielaczem cyfrowy regulator
elektroniczny (8), stuzacy do sterowania
elektromagnesami (2) i (4) oraz odbioru sygnatéw
elektrycznych z czujnika potozenia (3). Elektromagnes
proporcjonalny (2) lub (4) przesuwa suwak (5) z
potozenia Srodkowego. Potozenie $rodkowe jest
ustalane sprezynami (6) i (7). Czujnik potozenia (3)
posiada podwdjny skok. Obejmuje on swoim zakresem

potozenia suwaka (3),

pomiar przesuniecia suwaka (5) z potozenia srodkowego
w lewa i prawa strone. Wielkos¢ przesuniecia suwaka (5)
podawana jest elektrycznie jako wielko$¢ zadana.

w site przesuwajaca suwak (5) rozdzielacza, skierowang
przeciw sile sprezyny (6) lub (7) ustalajgcej potozenie
Srodkowe. Réwnoczednie czujnik potozenia (3) mierzy
rzeczywiste potozenie suwaka i pod postacia sygnatu
elektrycznego przekazuje jako sprzezenie zwrotne do
regulatora elektronicznego (8). Obydwa sygnaly:
warto$¢ zadana i warto$¢ biezaca (rzeczywista) zostaja
poréwnane w regulatorze elektronicznym (8), ktoéry
wysyta nowy sygnat, korygujacy potozenie suwaka (5),
doprowadzajac jego potozenie do pozycji zgodnej z
wartoscig wielkosci zadanej.
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DANE TECHNICZNE

Ciecz hydrauliczna olej mineralny
Wymagana klasa czystosci oleju ISO 4406 klasa 18/16/13
Lepko$¢ nominalna cieczy 36 mm?2 /s w temperaturze 50 °C
Zakres lepkosci 10 do 400 mm?/s
Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +80°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +60°C
Max ciSnienie pracy kanaly P. A.B | 35 MPa
kanat T 21 MPa
Przeptyw max 80 dm¥min
Histereza <0,2% Q max
Powtarzalnos¢ pracy < 0,2% Q max
Prég <0,1%
Pozycja pracy dowolna
rozdzielacz z 1 elektromagnesem - 2,2 kg
Masa rozdzielacz z 2 elektromagnesami - 2,7 kg
Moc nominalna 25 VA
I;aerstr?oentircyzigggrowanego regulatora wgstr. 6 - 8
Stopieh ochrony wg CEI EN 60529 IP65 / IP 67
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WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1. Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny
i prawidtowo przytaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odigczanie od instalacji elektrycznej
musi  by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

2. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgcji Obstugi
lepkos€ cieczy hydraulicznej.

3. Aby zapewni¢ bezawaryjng | bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzac:

* stan polaczenia elektrycznego
* dzialanie zaworu
* czystos€ cieczy hydraulicznej

4. Ze wzgledu na nagrzewanie sie cewki elektromagnesu

i korpusu rozdzielacza do wysokiej temperatury

rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak, aby
wyeliminowa¢ mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka lub korpusem podczas eksploatacji lub nalezy
przewidzie¢  odpowiednie  ostony zgodnie z
wymaganiami norm europejskich: PN - EN ISO 13732-1
i PN - EN ISO 4413.

Dla zapewnienia szczelnoici przylacza rozdzielacza do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzegaé wymiaréw
pierécieni uszczelniajgcych, momentdéw dokrecenia i
parametréw pracy rozdzielacza podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

Przed rozpoczeciem eksploatacji rozdzielacza ukfad
hydrauliczny nalezy odpowietrzy¢.

Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z treScig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

SCHEMATY

symbole graficzne rozdzielaczy 3-potozeniowych

wersja USEEB6...
(3-potozeniowa z potozeniami a, 0, b ze sprezynami
centrujgcymi, konfiguracja z 2 cewkami)
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symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych

wersja USEEBG6...A...
(2-potozeniowa z potozeniami a, 0 ze sprezynami
centrujacymi, konfiguracja z 1 cewka)
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symbole graficzne suwakow
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CHARAKTERYSTYKI
(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm2/s i temperatury t = 50°C; rozdzielacz z elektronikg zintegrowana)

Charakterystyki natezenia przeptywu

wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy statym A pp .1
dla rozdzielacza typ USEEB6... w wersjach z suwakami: E*, W*; kierunek przeptywu: P~ A/B - T; P— B/A-T

|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =12 dm¥min ||(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 30 dm¥min |

40 Bpp_1 80 10 MPa Bep-1

35 10 MPa 70 / 1> Mpa

o ~ 60 / _—3MPa
£ 25 v —— 5MPa £ 50 7T 2mpa
£ 2 / = 3 MPa "E 40 A /'/
s 15 ya /,4/,/ 2 MPa S 30 /,// 1MPa
° 10 /141 474:/ 1 MPa 20 7’?4/

5 i 10 L
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sygnat sterujacy (%] sygnat sterujacy [%]
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sygnat sterujacy [%] - skala tylko dla wersji ...A1C... sygnat sterujacy [%] - skala tylko dia wersji... A1C...

] | | | | | | |

wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy statym A pp .1
dla rozdzielacza typ USEEB6... w wersji z suwakiem V*; kierunek przeptywu: P—» A/B - T;P- B/A-T

|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =12 dm¥min || (*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 30 dm¥min |

40 APP_T 80 10 MPa App_T
10 MPa / / 5 MPa
35 70 v L
30 L 60 |~ 3MPa
‘T 25 > MPa £ 50 7T 2 mpa
£ ) T | _d3mpa % A ]
E % - £ o ed
=15 4/ A 1 | —12Mpa = 30 /,/ L~ 1 MPa
o 7 7
/ A — 1 MPa 20 ’/A/‘/
10 o 7 / =
5 Aé/ 10 A
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50. 60 70 80 90 100
sygnat sterujacy [%)] sygnat sterujacy [%)]
UWAGA:

(*) - wartosci Q , przy App.1=1MPa
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm2/s i temperatury t = 50°C; rozdzielacz z elektronikg zintegrowana)
Charakterystyka przyrostu ciénienia

wykres charakterystyki stosunku przyrostu ciSnieniaA pag miedzy kanatami A, B do ciénienia w uktadzie Pp

w zaleznosci od sygnatu sterujacego dla rozdzielacza typ USEEB6... w wersji z suwakiem V

(reakcja rozdzielacza na zaburzenia zewnetrzne, w stosunku do zmiany potozenia elementu wykonawczego)
100
80

5 4 3 2 -1 01 2 3 45
sygnat sterujacy [%)]
Charakterystyki pasma przenoszenia
(dla lepkoéci cieczy hydraulicznej v = 36 mm? /s; temperatury t =50°C i App 1 =14 MPa)

wykres charakterystyki pasma przenoszenia dla rozdzielacza typ USEEB6...
w wersji z suwakiem V

sygnat sterujacy: + 10 %; + 90 %;
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Charakterystyki odpowiedzi na skokowy sygnat sterujacy
(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm? /s; temperatury t=50°CiAp p_1 = 14 MPa)
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Parametry elektryczne

Cykl pracy

100% (praca ciaata)

Napiecie zasilania VDC 24 VDC (od 19 do 30 VDC, znieksztatcenie max 3 Vpp)
Pobér mocy VA 25
Maksvmalnv prad wvisciowy A 188
Bezpiecznik zewnetrzny 3A
napieciowy (wersja ) .
AL -wgstr. 7) VDC +10 (impedancja Ri > 11 kQ)
Sygnat sterujacy g ( ]
pradowy (wersja . ) N
Fl..-wgstr.7) mA 4 + 20 (impedancja Ri=58Q)
napieciowy (wersja ) R
VDC +10 (impedancja Ri > 1 kQ)
Sygnal kontroli LGATLL - wg str. 7 )
potozenia suwaka .
pradowy (wersja mA 4 + 20 (impedancja Ri=500Q)

Fl...-wgstr. 7)

Alarmy

przecigzenie oraz przegrzanie elektroniki, czujnik btedu LVDT,

awaria przewodu lub zasilania

Interfejs komunikacyiny

interfejs LIN - Bus (z opcionalnym zestawem)

Przytacze elektryczne

7 - pinowe MIL - C - 5015 - G (DIN - EN 175201-804)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Emisja zaburzeh  EN 61000-6-4
Odporno$¢ na zaburzenia EN 61000-6-2

wedtug standardu 2004/108/EC

Stopiehn ochrony obudowy

IP65 / P67 (wedtug standardu EN 60529)

Wtyczka przewodu

60
UWAGI:

-/
]

Do podtaczenia przewodu do zlacza zintegrowanego regulatora elektronicznego nalezy stosowaé wtyczke 7-pinowa

typ MIL-C -5015- G wg DIN - EN 175201 - 804.

Celem zachowania podanej w niniejszej Karcie katalogowej - Instrukcji obstugi kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)
oraz stopnia ochrony (IP) zalecane jest stosowanie wtyczki wykonanej z metalu - oznaczenie: EX75/L/10, dostarczanej na

oddzielne zamodwienie - kod zamédwienia 3890000003.

Przewody polaczeniowe

Nalezy stosowal przewody 7-zylowe z osobno ekranowanymi przewodami sygnatowymi oraz oddzielnym ekranem

zewnetrznym.
Zalecane przekroje przewodow:

przewody zasilania -

1,0 mm? dla przewodéw o diugosci do 20 m

1,5mm?2 dla przewoddéw o dtugosci do 40 m

przewody sygnatowe - 0,50 mm?

WK 428 867

10.2016
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Schematy blokowe

wersje: ...ATA...; ...F1A... (funkcja pinu C - zewnetrzne podlaczenie)

+24V A =
Zasilanie OV B e Dither b

U PWM

Podtaczenie C

é

Sygnat sterujacy Ié D— [>PID PWM

Monitor F - <]— LVDT]

GND G /1

wersje: ...A1B...; ...F1B... (funkcja pinu C - wewnetrzne podlgczenie)

+24V A —
Zasilanie OV B . Dither b

U PWM

Nie podiaczony C ¢—

Sygnat sterujacy E D— |>PID PWM A
=S
Monitor F - <]— LVDT]
GND G ‘—_L |

wersje: ...A1C...; ...F1C... (funkcja pinu C - monitor OV)

Dither b
+24V A =
ZasilanieQV B — U PWM
Sygnat sterujacy 2 i>4><+>—— [>PID PWM
iRk
Monitor F » LVDT!
Monitor OV C <] -
|
GND G ‘—_L
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Schematy podiaczenia

zataczenia karty.

ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Wersje ..ATA...; ...A1B...; ...A1C... sterowane napieciowo
Sygnat sterujacy napieciowy jest w przedziale -10V oraz +10V dla zaworéw z dwiema cewkami oraz 0 i +10V dla
zawordw z pojedynczymi cewkami. Funkcja monitora w wersjach: ...

A1B...i...A1C... jest dostepna po 0,5 s od czasu

g M A A __ B
» ,4_ »
~ a 0 b ~ a 0
a > X _ ) b a > X VW
plT P'T
sygnat sterujacy - 10V ov +10V sygnat sterujacy +10V ov
monitor -1V oV +10V monitor +10V. 0V
N pin wartos¢é wersja ...A1...A wersja ...A1...B | wersja ...A1...C
| Al (v A 24VDC
| — - < . .
| | I zasilanie
Lo
Y = B ov
\ \
; . ) ; } } c podiaczony nie uzywany odniesienie do pinu F
I L 24VDC i oV
| — 1 e )—%%
} } oo D +10V sygnat sterujacy
e
} } Lo E ov odniesienie do pinu D
| E 1
} @} } } F 10V monitor (OV: pin B) monitor
e e —
P | L) PE GND uziemienie (GND)
| T ad
Le ——
Wersje ...F1A...; ...F1B...; F1C... sterowane pradowo

Sygnat sterujacy pradowy jest w przedziale 4 + 20 mA. Jesli prad jest nizszy niz wymagany wtedy pojawi sie bfad
(breakdown error). Aby zresetowac btad nalezy przywréci¢ odpowiednia wartos¢ sygnatu sterujacego. Funkcja monitora

w wersjach: ...F1B...i...F1C... jest dostepna po 0,5 s od czasu zataczenia karty.
04 M ALB WA — AIB
» »
~ 3 0 b ~ a 0
a L2l X — ,ilb a L2 X M
p'T pIT
sygnat sterujacy 4mA 12mA 20mA sygnat sterujacy 20mA 4mA
monitor 4mA  12mA 20mA monitor 20mA  4mA
Fe—— pin wartos¢ wersja ...F1...A wersja ...F1...B | wersja ...F1...C
| Al (| A 24VDC
| — - <]
\ \ } } zasilanie
} 715 } )**<)—?—:7 B ov
| |
} I } 1 1 c podigczony nie uzywany odniesienie do pinu F
I
| o | 24VDC - 0V
| — 1 e )—%%
} } I D 4 +20mA sygnat sterujacy
B e
} . } } } E ov odniesienie do pinu D
| | =
| —4-‘ = I
| @} L F 4 +20mA monitor (OV: pin B) monitor
| r’*\F’f’ﬁ"f o
I \ L) PE GND Uziemienie (GND)
Lo
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-potozeniowe USEEBé...
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M5 gt. 10 - 4 otw.
$7.6 (max) - 4 otw. (P.T, A, B) 1 - Elektromagnes od strony a
/ - — 2 - Elektromagnes od strony b
- 3 - Przytacze elektryczne 6-pinowe + PE
= - ..)% IfJ | typ MIL- C- 5015 -G wg DIN - EN 175201 - 804
g~ . ot ()B ot K b 4 - Wtyczka przewodu 7-pinowa - wg str. 6
N $ PN | 9| ra| ™M (dostarczana na oddzielne zamdwienie)
~ A 2A . o 5 - Czujnik potozenia suwaka
i 103 2| @ 0 6 - Przycisk recznego przesterowania
= S 3: N 7 - Pierécien uszcz. o-ring 9,25 x 1,78
19 szt. 4/komplet (P, T, A, B)
27.8 8 - Dystans na demontaz cewki
11,2 40,5 9 - Konfiguracja otworéw powierzchni montazowej
65 (min) ptyty przytaczeniowej zgodnaz norma SO 4401

oznaczenie I1SO 4401-03-02-0-94 (CETOP 03)

Sruby mocujace M5 x 30 -10.9

wg PN -EN ISO 4762 (PN/M-82302)

szt. 4 /komplet; moment dokrecenia Md =9 Nm
10 - Wymagany stan powierzchni plyty

przytaczeniowej

UWAGI:

Nie nalezy demontowa¢ czujnika - poz. 5

uszczelnienie wykonane fabrycznie !

(*) - Wymiary orientacyjne

Typ USEEB6
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 2-potozeniowe USEEB6...A...

178~
132
dﬂ-.__/“\__f_ =
O—F=x A o-HEE
N | B
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| | |
® D | ©
65 8
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0 112 405 | 1133
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M5 gt. 10 - 4 otw.
@7.6 (max) - 4 otw. (P,T, A, B)

1 - Elektromagnes od strony a
2 - Przytacze elektryczne 6-pinowe + PE

typ MIL- C - 5015 - G wg DIN - EN 175201 - 804
3 - Wtyczka przewodu 7-pinowa - wg str. 6

(dostarczana na oddzielne zamébwienie)
19 4 - Czujnik potozenia suwaka
278 5 - Pierécien uszcz. o-ring 9,25 x 1,78

: szt. 4/komplet (P, T, A, B)
1.2 40,5 6 - Konfiguracja otwordéw powierzchni montazowej
65 (min) plyty przytaczeniowej zgodna z norma 150 4401
oznaczenie I1SO 4401-03-02-0-94 (CETOP 03)
Sruby mocujace M5 x 30 -10.9
wg PN -EN ISO 4762 (PN/M-82302)
E szt. 4 /komplet; moment dokrecenia Md =9 Nm
og/ 7 - Wymagany stan powierzchni ptyty
przytaczeniowej

O— 7 UWAGL:
Nie nalezy demontowa¢ czujnika - poz. 4
uszczelnienie wykonane fabrycznie |
(*) - Wymiar orientacyjny

\BI
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32,5

31,75

46 (min)
7.5

v
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26,55

10,3

0,75
5.95
16,25
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SPOSOB ZAMAWIANIA

USEEB | 6 + [ T *

Wielko$¢ nominalna (WN)
WN6 =6

Numer serii konstrukcyjnej
(00-09) - niezmienne wymiary

przytacza i zabudowy =0X
seria 03 =03
Symbol suwaka
schematy suwakow - wg str. 3
Przeptyw nominalny P — T przy A p=1MPa
12 dm¥/min =12
30 dm¥min =30
30/15 dm¥min (P— A - 30 dm¥min /

B —T-15dm¥min) =30/15

Sterowanie reczne elektromagnesow
(opcja dostepna tylko dla wersji 3-potozeniowych)
przycisk reznego przesterowania =N

Rodzaj przylqcza elektrycznego

zlqcze 6 pin + PE typ MIL-C-5015-G wg DIN-EN 175201-804 =731
Sygnat sterujacy

napieciowy + 10V =A1
pradowy 4 -20 mA =F1
Funkcja pinu C zintegrowanego regulatora elektronicznego
zewnetrzne podiaczenie =A
wewnetrzne podtaczenie =B
monitor OV =C

Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) =V

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposob opisowy
(uzgodnione z producentem)

UWAGI :

Rozdzielacz proporcjonalny nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego wg symboli z powyzszej tabeli.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.

Przykiad kodu rozdzielacza do zaméwienia: USEEB6 - 03/E12NZ31 AT A

Typ USEEB6 -11- WK 428 867 10.2016



PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyty przylaczeniowe nalezy zamawial wg karty
katalogowej WK 496 480. Symbole ptyt:

G 341/01 - przytacza gwintowe G 1/4

G 342/01 - przytacza gwintowe G 3/8

G 502/01 - przytacza gwintowe G 1/2

G 341/02 - przytacza gwintowe M14 x 1,5

G 342/02 - przytacza gwintowe M16x 1,5

UWAGA:
Symbol plyty zaznaczony drukiem pogrubionym

oznacza preferowang wersje wykonania dostepng
w krétkim terminie dostawy.

Plyta przytaczeniowa i $ruby do montazu rozdzielacza
M5 x 30-10,9 wg PN-ENISO 4762 (PN/M-82302)
szt. 4/komplet dostarczane sg na oddzielne zamdwienie.
Moment dokrecenia srub Md = 9 Nm

34-100 Wadowice

PONAR Wadowice S.A.
ul. Wojska Polskiego 29

tel. +48 33 488 21 00

PONAR
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