Rozdzielacz proporcjonalny sterowany posrednio WK
PONAR' z czujnikiem polozenia suwaka i zintegrowang 428 750
wadowice elektronikq typ USEEP16
WN16 do 35 MPa |do 450 dm*min 10.2016
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE
Rozdzielacz suwakowy proporcjonalny sterowany
posrednio typ USEEP16... jest przeznaczony do

sterowania kierunkiem i szybkoscig ruchu odbiornika.
Wielko$¢ strumienia oleju hydraulicznego kierowanego
do odbiornika regulowana jest poprzez zmiane
natezenia pradu zasilajacego cewke elektromagnesu.

OPIS DZIALANIA
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Gtéwnymi podzespotami rozdzielacza proporcjonalnego
typ USEEP16... s3: zawdér wstepnego sterowania (4) z
elektromagnesami proporcjonalnymi (5) i (6), rozdzielacz
gtéwny (1) z suwakiem gtéwnym (2) i sprezyng
centrujaca (7), czujnik potozenia suwaka (8 i zintegrowany
z rozdzielaczem cyfrowy regulator elektroniczny (9),
stuzacy do sterowania elektromagnesami (5) i (6) oraz
odbioru sygnatéw elektrycznych z czujnika potozenia (8).

Gdy elektromagnesy (5) i (6) nie zostaly jeszcze
wysterowane, wéwczas pozycja Srodkowa suwaka
gtébwnego (2) jest zapewniana przez sprezyne

centrujaca (7). Sterowanie suwaka gtéwnego (2) odbywa
sie przez zawdr wstepnego sterowania (4). Suwak

©,

gtéwny (2) przemieszcza sie proporcjonalnie do
wysterowania elektromagneséw (5) i (6). Przyktadowo,
wysterowanie elektromagnesu (6) od strony b powoduje
przesuniecie suwaka sterujacego (3) w prawo, olej
sterujacy dostaje sie przez zawor wstepnego sterowania (4)
do komory cisnieniowej (10) i wychyla suwak gtéwny (2)
proporcjonalnie do elektrycznego sygnatu wejsciowego.
Potaczenie od P do A i od B do T odbywa sie poprzez
zwezajace sie przekroje poprzeczne z progresywng
charakterystyka  przeptywu.  Doprowadzanie  oleju
sterujacego do zaworu wstepnego sterowania (4)
nastepuje wewnetrznie przez przytacze P albo zewnetrznie
przez przytacze X.

Typ USEEP16
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OPIS DZIALANIA (c. d. ze str. 1)

Wytaczenie elektromagnesu (6), powoduje przesuniecie
suwaka sterujacego (3) i suwak gtéwny (2) powraca do
potozenia $rodkowego. Czujnik potozenia (8) posiada
podwdjny skok. Obejmuje on swoim zakresem pomiar
przesuniecia suwaka sterujacego (3) z potozenia
Srodkowego w lewa i prawa strone. Wielko$¢ przesuniecia
suwaka sterujacego (3) podawana jest elektrycznie jako
wielko$¢ zadana. Zawarta jest ona w sygnale wysytanym
przez regulator elektroniczny pod postacia pradu o
odpowiednim natezeniu, zamienianym przez
elektromagnes (5) lub (6) w site przesuwajaca suwak
sterujacy (%) zaworu wstepnego sterowania (4).
Réwnoczesnie czujnik potozenia (8) mierzy rzeczywiste
potozenie suwaka sterujacego (3) i pod postacia sygnatu

DANE TECHNICZNE

elektrycznego przekazuje jako sprzezenie zwrotne do
regulatora elektronicznego (9). Obydwa sygnaty: wartos¢
zadana i warto$¢ biezaca (rzeczywista) zostajg poréwnane
w regulatorze elektronicznym (9), ktéry wysyta nowy
sygnat, korygujacy potozenie suwaka sterujacego (3),
doprowadzajac jego potozenie do pozycji zgodnej z
wartoscig wielkoSci zadanej. Standardowe ustawienia
regulatora elektronicznego (9) moga by¢ dostosowane za
pomocy specjalnego zestawu LINPC - USB - wg karty
katalogowej WK 431 050, dostarczanego opcjonalnie na
oddzielne zaméwienie. Przyciski recznego przesterowania
(11) pozwalaja na przesuwanie suwaka sterujacego (3) bez
zasilania elektromagneséw (5) i (6).

Ciecz hydrauliczna

olej mineralny

Wymagana klasa czystosci oleju

ISO 4406 klasa 18/16/13

Lepko$¢ nominalna cieczy

36 mm? /s w temperaturze 50 °C

Zakres lepkosci

10 do 400 mm?/s

Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +80°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +60°C
wersje: USEEP16...; USEEP16...T...
(z zasilaniem zewnetrznym)
wersje: USEEP16...ED...; USEEP16...ETD.| 35 MPa
kanaty P, A, B | (z zasilaniem wewnetrznym i zaworem
redukcyjnym)
Max ciSnienie pracy wersje: USEEP16...E...; USEEP16...ET...
(z zasilaniem wewnetrznym, bez 21 MPa
zaworu redukcyjnego)
wersje: USEEP16...T...; USEEP16...ET... 1 MPa
(z odptywem wewnetrznym)
kanat T wersje: USEEPT6uus; USEEPT6...E... 25 P
(z odptywem zewnetrznym) a
o . min 3 MPa
Cisnienie sterowania w kanale X
max 21 MPa
Przeptyw max 450 dm3/min
Przeptyw sterujacy przy skokowym sygnale 7,
sterujacym 0 — 100% 6,4 dm*/min
Objetos¢ cieczy na 1 przesterowanie przy 39 em3
skokowym sygnale sterujacym 0 — 100% '
Histereza < 0,5% Q max
Powtarzalnos¢ pracy <+ 0,2% Qmax
Pozycja pracy dowolna

Masa

rozdzielacz z 1 elektromagnesem - max 10,5kg

rozdzielacz z 2 elektromagnesami - max 11,0 kg

Moc nominalna

25 VA

Parametry zintegrowanego regulatora

X wgstr. 5-7
elektronicznego
Stopieh ochrony wg CEI EN 60529 P65/ IP 67
WK 428 750 10.2016 -2- Typ USEEP16




WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1. Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny
i prawidtowo przytaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odigczanie od instalacji elektrycznej
musi  by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

2. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgcji Obstugi
lepkos€ cieczy hydraulicznej.

3. Aby zapewni¢ bezawaryjng | bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzac:

* stan polaczenia elektrycznego
* dzialanie zaworu
* czystos€ cieczy hydraulicznej

4. Ze wzgledu na nagrzewanie sie cewki elektromagnesu

i korpusu rozdzielacza do wysokiej temperatury

7.

rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak, aby
wyeliminowa¢ mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka lub korpusem podczas eksploatacji lub nalezy
przewidzie¢  odpowiednie  ostony zgodnie z
wymaganiami norm europejskich: PN - EN ISO 13732-1
i PN - EN ISO 4413.

Dla zapewnienia szczelnoici przylacza rozdzielacza do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzegaé wymiaréw
pierécieni uszczelniajgcych, momentdéw dokrecenia i
parametréw pracy rozdzielacza podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

Przed rozpoczeciem eksploatacji rozdzielacza ukfad
hydrauliczny nalezy odpowietrzy¢.

Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z treScig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

SCHEMATY

symbole graficzne rozdzielaczy 3-potozeniowych

wersja USEEP16...
(3-potozeniowa z potozeniami a, 0, b ze sprezynami
centrujgcymi, konfiguracja z 2 cewkami)

VW

symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych

wersja USEEP16...A...
(2-potozeniowa z potozeniami a, 0 ze sprezynami
centrujacymi, konfiguracja z 1 cewka)

SN
x|

symbole graficzne suwakéw

I
[{E

symbole graficzne suwakow

1 L
)
1 T
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CHARAKTERYSTYKI
(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm?/s; temperatury t=50°Ci ciénienia p = 14 MPa)
Charakterystyki natezenia przeptywu

wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy statym A pp . 1*
dla rozdzielacza typ USEEP16... w wersjach z suwakami: E*, W*; kierunek przeptywu: P— A/B - T; P> B/A-T

|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =100 dm3/min|| (*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =150 dm¥min |

UWAGA: (*) - wartosci przy App-1=1MPa Bpp q
— Ap P-T 10 MPa
400 450 7
350 400 /
_J10mps 350 ,/
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ME 2 5w 250 /| - 3MPa
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sygnat sterujacy [%)] sygnat sterujacy [%]
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I | | | | | | | | | | 1 T 1 1

I I | | | 1 I
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sygnat sterujacy [%] - skala tylko dla wersji ...A1C...

sygnat sterujacy [%] - skala tylko dla wersji ...A1C...
Charakterystyka odpowiedzi na skokowy sygnat sterujacy

wykres odpowiedzi na skokowy sygnat sterujacy
przy ci$nieniu statycznym 10 MPa

100

75

I'max %]
3
AV

25 -

)

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 0 10 20 30 40 50
t [ms]

DOPROWADZENIE | ODPROWADZENIE
STRUMIENIA STERU)ACEGO

/ Korek w
Wersja rozdzielacza
X Y
C USEEP16...E... (zasilanie wewn.; odptyw zewn.) -
USEEP16...ET... (zasilanie wewn.; odptyw wewn.) - -
| USEEP16... (zasilanie zewn.; odptyw zewn.) + +
. USEEP16...T... (zasilanie zewn.; odptyw wewn.) + -

1 - Korpus rozdzielacza gtéwnego
2 - Korek M6 x 8 (w wersjach USEEP16...; USEEP16...T...)
3 - Korek M6 x 8 (w wersjach USEEP16...; USEEP16...E...)
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Parametry elektryczne

Cykl pracy

100% (praca ciagta)

Fl...-wgstr. 7)

Napiecie zasilania VDC 24 VDC (od 19 do 30 VDC, znieksztatcenie max 3 Vpp)
Pobdér mocy VA 25
Maksvmalnv orad wvidciowy A 188
Bezpiecznik zewnetrzny 3A
napieciowy (wersja ) b
AL -wgstr. 7) VDC 1+10 (impedancja Ri > 11 kQ)
Sygnat sterujacy g ( ]
pradowy (wersja . . N
Fl..-wgstr.7) mA 4 =20 (impedancja Ri=580Q)
napieciowy (wersja . o
VDC 110 (impedancja Ri > 1 kQ)
Sygna{ kontroli LGATLL - wg str. 7 )
potozenia suwaka ;
pradowy (wersja mA 4 =20 (impedancja Ri=500Q)

Alarmy

przeciazenie oraz przegrzanie elektroniki, czujnik btedu,

awaria przewodu lub zasilania

Interfejs komunikacviny

interfeis LIN - Bus (z opcionalnym zestawem)

Przytacze elektryczne

7 - pinowe MIL - C - 5015 - G (DIN - EN 175201-804)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Emisja zaburzenh  EN 61000-6-4
Odporno$¢ na zaburzenia EN 61000-6-2

wedtug standardu 2004/108/EC

Stopien ochrony obudowy

[P65 / IP67 (wedtug standardu EN 60529)

Wtyczka przewodu

60
UWAGI:

-/
]

Do podtaczenia przewodu do zlacza zintegrowanego regulatora elektronicznego nalezy stosowaé wtyczke 7-pinowa

typ MIL-C -5015- G wg DIN - EN 175201 - 804.

Celem zachowania podanej w niniejszej Karcie katalogowej - Instrukcji obstugi kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)
oraz stopnia ochrony (IP) zalecane jest stosowanie wtyczki wykonanej z metalu - oznaczenie: EX75/L/10, dostarczanej na

oddzielne zamodwienie - kod zamédwienia 3890000003.

Przewody polaczeniowe

Nalezy stosowal przewody 7-zylowe z osobno ekranowanymi przewodami sygnatowymi oraz oddzielnym ekranem

zewnetrznym.
Zalecane przekroje przewodow:

przewody zasilania -

1,0 mm? dla przewodéw o diugosci do 20 m

1,5mm?2 dla przewoddéw o dtugosci do 40 m

przewody sygnatowe - 0,50 mm?

Typ USEEP16

WK 428 750

10.2016



ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Schematy blokowe

wersje: ...ATA...; ...F1A... (funkcja pinu C - zewnetrzne podlaczenie)

wersje: ...A1B...; ...F1B... (funkcja pinu C - wewnetrzne podlgczenie)

+24V A —

U PWM

Nie podiaczony C ¢—

wersje: ...A1C...; ...F1C... (funkcja pinu C - monitor OV)

+24V A =
Zasilanie OV B e Dither b
Podtaczenie C J:I— U _'i\l-’HVF
Sygnat sterujacy Ié D— [>PID PWM
L w _|—,2 a
Monitor F - <]— B LVDT]
GND G l»—_l_ |

Zasilanie OV B . Dither b

Sygnat sterujacy E D— |>PID PWM A
=S
Monitor F - <]— LVDT]
GND G ‘—_L |

Dither b
+24V A =
ZasilanieQV B — U PWM
Sygnat sterujacy 2 >——(+)—— D PID PWM
iRk
Monitor F < i LVDT!
Monitor OV C |
G
GND —_|=_
WK 428 750 10.2016 -6- Typ USEEP16




ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Schematy podiaczenia
Wersje ..ATA...; ...A1B...; ...A1C... sterowane napieciowo

Sygnat sterujacy napieciowy jest w przedziale -10V oraz +10V dla zaworéw z dwiema cewkami oraz 0 i +10V dla
zaworéw z pojedynczymi cewkami. Funkcja monitora w wersjach: ...A1B...i...A1C... jest dostepna po 0,5 s od czasu
zataczenia karty.

n
A B E A B |G
M — A
™~ ~
a li=® a 0 b jil b ale> a 0
N — ) — T
P T P'T
sygnat sterujacy - 10V ov +10V sygnat sterujacy +10V ov
monitor -0V OV +10V monitor +10vV. OV
N pin wartos¢ wersja ...A1...A | wersja ...A1...B | wersja ...A1...C
| N (| A | 2avbpc
[ I D e e e o
| | I zasilanie
I
RO 3 S O L I
\ \
} Y } 1 1 podiaczony nie uzywany odniesienie do pinu F
— - C
| — 1 e )—ﬁ%
} } } } D +10V sygnat sterujacy
]
| | Lo E ov odniesienie do pinu D
\ B o I
} @} } } F 10V monitor (OV: pin B) monitor
N i —
| | ) PE GND uziemienie (GND)
Ldo__J +

Wersje ...F1A...; ...F1B...; F1C... sterowane pradowo
Sygnat sterujacy pradowy jest w przedziale 4 + 20 mA. Jesli prad jest nizszy niz wymagany wtedy pojawi sie bfad
(breakdown error). Aby zresetowac btad nalezy przywréci¢ odpowiednia wartos¢ sygnatu sterujacego. Funkcja monitora

w wersjach: ...F1B...i...F1C... jest dostepna po 0,5 s od czasu zataczenia karty.
A B Gn G
MA — M _ A_'E._
~ a 0 b ~ a 0
al> y — jil b ale> !

PT P'T
sygnat sterujacy 4mA  12mA 20mA sygnat sterujacy 20mA  4mA
monitor 4mA  12mA 20mA monitor 20mA  4mA
Fe—— pin wartos¢ wersja ...F1...A wersja ...F1...B | wersja ...F1...C
| Al (| A 24VDC
| — - <]

\ \ } } zasilanie

| |

I —{B I %ﬂ—:—:— B ov

| |

} I } 1 1 c podigczony nie uzywany odniesienie do pinu F
I

| o | 24VDC - 0V

| — 1 e )—%}%

} } I D 4 +20mA sygnat sterujacy

I L&) ]

} . } } } E ov odniesienie do pinu D

| | =

| —4-‘ = I

| @} L F 4 +20mA monitor (OV: pin B) monitor

| ’—74-‘)—7—7,—‘7—

I \ L) PE GND Uziemienie (GND)

| T 1

Le ——
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wersje 3-pofozeniowe USEEP16...

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

(4—ze75" 250
20,5 207
m 200
T
—® G @
\\b\ T a
D= —
Ol —e!
BN 1o ' o
NS ® £, (¢
@ : .
8 LN r’l'\f D Tl“ LQ
¢ /,T*ir l al
T L L = W
@3 - 2 kolki 1 @
LN
~ 124
52 144 24,5
301
1 - Rozdzielacz gtéwny (schematy suwakdéw E, W wg str. 3)
2 - Zawér sterowania wstepnego 4.1
3 - Elektromagnes od strony a
4 - Elektromagnes od strony b n ¥
5 - Przytacze elektryczne 6-pinowe + PE typ MIL- C- 5015 - G 1 — [ B o g N
wg DIN -EN 175201 - 804 R o
6 - Wtyczka przewodu 7-pinowa - wg str. 5 ®
(dostarczana na oddzielne zaméwienie) 50
7 - Czujnik potozenia suwaka 22 101.6
8 - Przycisk recznego przesterowania 1
9 - Zawér redukeyjny - stata nastawa 3 MPa (opcja
wyposazenia)
10 - PierScieh uszcz. o-ring 22,22 x 2,62 - szt. 4/komplet
(P.T, A, B) M6 gt. 17- 2otw.
11 - Pierécien uszcz. o-ring 10,82 x 1,78 - szt. 2/komplet M10 gt. 17- dotw. 4 gt. 8 - 2o0tw.
X, Y) @4 - 3 otw. (X,Y,L*)
12 - Wymiar gabarytowy rozdzielacza w wersjiz zaworem /
redukcyjnym - poz. 9 - wystepuje tylko w wersjach ! _'-‘—@
USEEP16...ED...; ...ETD... (z zasilaniem wewnetrznym) — e . —
13 - Wymiar gabarytowy rozdzielacza w wersji bez E f g ©| yy T TPAX I |~ ™
zaworu redukcyjnego - poz. 9 i Rl TS L AA ARBY| 1T o
14 - Dystans na demontaz cewki o My _E} A\
15 - Konfiguracja otworéw powierzchni montazowej @ |
ptyty przytaczeniowej zgodna norma I1SO 4401 Ne) 18,3
oznaczenie [SO 4401-07-06-0-94 (CETOP 07) = 24,1
Sruby mocujace wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302) -
M10 x 60 - 10.9 - szt. 4; moment dokr. Md = 62 Nm 50
Mé x 60 - 10.9 - szt. 2; moment dokr. Md =12,5 Nm 65,9 E 0,01/100
16 - Wymagany stan powierzchni plyty przytaczeniowej 76,6 (@/
UWAGI: 88,1
Nie nalezy d emontowac¢ czujnika - poz. 7 - uszczelnienie 7
wykonane fa brycznie | 22 101.6
(*) - Element przytacza nie wykorzystywany przez 144 (min) @
zawér typ USEEP16
(**) - Wymiary orientacyjne
WK 428 750 10.2016 -8- Typ USEEP16




wersje 2-potozeniowe USEEP16...A...

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

92 180™*
54 136
1112 9 132 |
AU~~~
A\l =50
@ I a
i
3 & 1, 1
% § nl o @ / LN
o | B —B( @
el T
o
= 2 (I 2
8 I - o ®
1F7na’! NPS(
i @ 10 @
= 124
52 144 24,5
301
341
1 - Rozdzielacz gtéwny (schematy suwakdw EA, WA L [
wg str. 3) | R B o g N
2 - Zawor sterowania wstepnego et ©
3 - Elektromagnes od strony a a/®
4 - Przylacze elektryczne 6-pinowe + PE typ MIL-C-5015 - G 50
5 - Wtyczka przewodu 7-pinowa - wg str. 5 22 101.6
(dostarczana na oddzielne zamowienie) 1
6 - Czujnik potozenia suwaka
7 - Przycisk recznego przesterowania
8 - Zawor redukceyjny - stata nastawa 3 MPa (opcja
wyposazenia)
9 - Pierscien uszcz. o-ring 22,22 x 2,62 - szt. 4/komplet M6 gt. 17- 2otw. @17.5 (max) - 4 otw. (P,A,B,T)
(P.T. A B) M10 gf. 17- 4otw. 4.gi8. - Zotw.
10 - Pierécieh uszcz. o-ring 10,82 x 1,78 - szt. 2/komplet \ @4 -3 otw. (X,Y,L*)
(X, Y)
11 - Wymiar gabarytowy rozdzielacza w wersjiz zaworem Y ] ) _.-‘—@
redukcyjnym - poz. 8 - wystepuije tylko w wersjach ] _ f .
USEEP16...ED...; ...ETD... (z zasilaniem wewnetrznym) £| 0oy © LY TT' T'PAX ; ~l| r
12 - Wymiar gabarytowy rozdzielacza w wersji bez E=lgA i "1 LA ABY | Nl S
zaworu redukcyjnego - poz. 8 AN Ll r 1 )— <O
13 - Konfiguradja otworéw powierzchni montazowe;j @‘ 4
ptyty przytaczeniowej zgodna norma ISO 4401 o 18,3
oznaczenie 1SO 4401-07-06-0-94 (CETOP 07) —
éruby mocujace wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302) 24.]
M10 x 60 - 10.9 - szt. 4; moment dokr. Md = 62 Nm 50
M6 x 60 - 10.9 - szt. 2; moment dokr. Md =12,5 Nm 65,9 £710,01/100 |
14 - Wymagany stan powierzchni ptyty przytaczeniowej 76,6 (@/
UWAGI: 881
Nie nalezy demontowac¢ czujnika - poz. 6 - uszczelnienie : 7 %
wykonane fa brycznie ! 101,6
(*) - Element przytacza nie wykorzystywany przez 144 (min) @
zawor typ USEEP16
(**) - Wymiar orientacyjny
Typ USEEP16 -9- WK 428 750 10.2016



SPOSOB ZAMAWIANIA

USEEP |16+ | T *

Wielko$¢ nominalna (WN)
WN16 =16

Numer serii konstrukcyjnej
(00-09) - niezmienne wymiary

przytacza i zabudowy =0X
seria 03 =03
Symbol suwaka
schematy suwakéw -wg str. 3
Przeplyw nominalny P - T przy A p = 1MPa
100 dm*/min =100
150 dm¥min =150
150/75 dm¥min (P— A - 150 dm*min /

B - T-75dm¥min) =150/75

Sterowanie reczne elektromagneséw
przycisk recznego przesterowania =N

Doprowadzenie i odprowadzenie strumienia sterujacego

zasilanie zewnetrzne, odptyw zewnetrzny = bez oznaczenia
zasilanie wewnetrzne, odplyw zewnetrzny =E

zasilanie wewnetrzne, odptyw wewnetrzny = ET

zasilanie zewnetrzne, odplyw wewnetrzny =T

Zawor redukcyjny ciSnienia sterowania

(stala nastawa 3MPa, tylko dla wersji z zasilaniem wewnetrznym ...E...; ...ET...)
bez zaworvu redukcyjnego = bez oznaczenia
z zaworem redukcyjnym =D

Rodzaj przylacza elektrycznego

zlacze 6 pin + PE typ DIN 43563 =131
Sygnat sterujacy

napigciowy + 10V =A1
pradowy 4 -20 mA =F1
Funkcja pinu C zintegrowanego regulatora elektronicznego
zewnetrzne podigczenie =A
wewnetrzne podiaczenie =
monitor OV =

Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejow mineralnych) =bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estrow fosforanowych) =V

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposob opisowy
(uzgodnione z producentem)

UWAGI :
Rozdzielacz proporcjonalny nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego wg symboli z powyzszej tabeli.

Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.

Przyktad kodu rozdzielacza do zamdéwienia: USEEP16 - 03/ET00NETZ31A1A
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PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyty przytaczeniowe nalezy zamawiaé wg karty Plyta przytaczeniowa i Sruby do montazu rozdzielacza
katalogowej WK 450 788. Symbole ptyt: wg PN-ENISO 4762 (PN/M-82302):
M10 x 60 - 10,9 - szt. 4/komplet

G174/01 - przytacza gwintowe P, T,A,B - G 1 M6 x 60-10.9 -szt. 2/komplet

XYL - G174 dostarczane sg na oddzielne zamdwienie.
G174/02 - przytacza gwintowe P, T, A, B - M33x2 Momenty dokrecenia Srub:

X, YL - M14x15 M10 x 60 - Md =62 Nm; M6x 60 -Md=12,5Nm
G172/01 - przytacza gwintowe P, T, A, B - G3/4 UWAGA:

X Y.L - G1/4 Symbol plyty zaznaczony drukiem pogrubionym
G172/02 - przytacza gwintowe P, T, A, B - M27x 2 oznacza preferowang wersje wykonania dostepng

XYL - M14x15 w krétkim terminie dostawy.
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PONAR Wadowice S.A. ®
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 21 00

fax.+48 33 488 21 03 wadOWi ce

www.ponar-wadowice.pl
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